Projekt organizacji ruchu
na czas wykonania robot na zadaniu —

,»Stabilizacja osuwiska wraz z odbudowa drogi powiatowej nr 2235R Sanok —
Dobra w km 11+285,00 — 11+604,23 w miejscowosci Debna”

Nazwa inwestycji: ,,Stabilizacja osuwiska wraz z odbudowa drogi powiatowe;j
nr 2235R Sanok — Dobra w km 11+285,00 — 11+604,23 w miejscowosci Dgbna”

Inwestor: Zarzad Powiatu Sanockiego, Rynek 1, 38-500 Sanok
Wykonawca roboét: Remost, ul. Przemystowa 10, 39-200 Dg¢bica

Data opracowania: 2024.07

Projektowal: inz. Krzysztof Florian

Jednostka ewidencyjna/gmina: Sanok
Obreb ewidencyjny: Debna
Adres obiektu: dz. 41, 181/2

Spis zawartosci:

1. Dokumenty ogolne

2. Cze$¢ opisowa

3. Mapa orientacyjna, skala 1:50 000

4. Plan sytuacyjny z zaznaczonym oznakowaniem robdt, skala 1:500
Schemat 1: rysnr1,2,3,4,5,6,6.1,6.2
Schemat 2: rys nr 7, 7.1



KARTA UZGODNIEN

Temat opracowania:

,Stabilizacja osuwiska wraz z odbudowg drogi powiatowej nr 2235R Sanok —
Dobra w km 11+285,00 — 11+604,23 w miejscowosci Debna”

JEDNOSTKA PODPIS / DATA




OPIS TECHNICZNY:

1. Dane ogolne, przedmiot opracowania i zakres opracowania:

Inwestor: Zarzad Powiatu Sanockiego, ul. Rynek1, 38-500 Sanok

Wykonawca robot: Remost, ul. Przemystowa 10, 39-200 Debica

Jednostka projektowa: Biuro Inzynierii Drogowej Sanok, ul. Sienkiewicza
1/308, 38-500 Sanok

Przedmiotem opracowania jest projekt czasowej organizacji ruchu sporzadzony
na potrzeby wykonania stabilizacji osuwiska wraz z odbudowg drogi
powiatowej nr 2235R Sanok — Dobra w km 11+285,00 — 11+604,23

w miejscowosci Debna.

Celem opracowania jest wskazanie wytycznych dla oznakowania i
zabezpieczenia robdt prowadzonych w obrebie pasa drogowego.

2. Podstawa opracowania dokumentacji projektowe;j:

- Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U. 2021 poz. 1693
z dnia 07.07.2022 r.)

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie
szczegotowych warunkéw technicznych dla znakdéw 1 sygnatow drogowych oraz
urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego 1 warunkéw ich umieszczania na
drogach (Dz.U.2019 poz. 2311 z dnia 2019.09.09 z p6zn. zmianami)

-Rozporzadzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych 1
Administracji z dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakow i sygnatow

drogowych. (Dz.U.2019 poz. 2310 z dnia 2019.10.31 z p6Zn. zmianami)

-Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzes$nia 2003 r. w sprawie
szczegotowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania
nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz.U.2017.784 z dnia 2017.04.14)

3. Charakterystyka drogi stan istniejacy:

Zakres inwestycji obejmuje droge powiatowa nr 2235R Sanok — Dobra

w miejscowosci Debna KM 11+285,00 — 11+604,23”
Inwestycja realizowana jest w terenie niezabudowanym, po istniejagcym

terenie pasa drogowego drogi powiatowej. Przedmiotowa droga powiatowa na
odcinku objetym opracowaniem posiada przekroj drogowy.
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Przedmiotowa droga jest jednojezdniowa dwukierunkowa o szerokosci od
6,0m, posiada zrdéznicowang nawierzchnie: od bitumicznej; w dobrym stanie
technicznym, poprzez bitumiczng zniszczong w wyniku intensywnego ci¢zkiego
ruchu drogowego.

4. Natezenie i warunki ruchu:

Ruch ma charakter lokalny, przedmiotowa droga powiatowej Nr 2235R
Sanok - Dobra wykorzystywana jest jako dojazd do posesji. Ruch ogranicza si¢

do pojazdéw osobowych, dostawczych 1 cigzarowych.
5. Opis wystepujacych zagrozen i utrudnien:

W trakcie realizacji planowanego przedsiewzigcia utrudnienia
1 zagrozenia wynikajg z konieczno$ci wprowadzenia zmiany organizacji ruchu
poprzez potowkowe =zajgcie jezdni sterowane sygnalizacjg $wietlng oraz
catkowite zamknigcie drogi powiatowej na odcinku prowadzonych robot.

W  celu zminimalizowania do minimum zagrozenia dla ruchu
wprowadzono jasne i1 czytelne oznakowanie robdt. Zalecono przeszkolenie
pracownikow 1 uczelnie ich na fakt, ze prowadzenie rob6t przy biezacym ruchu
jest ciaglym zagrozeniem dla nich jak 1 dla kierowcow korzystajacych z drogi
gminnej. Pracownicy musza zachowac czujnos¢ na przejezdzajace samochody 1
sami nie mogg stwarza¢ niebezpiecznych sytuacji moggcych skutkowac kolizja
lub wypadkiem.

Zagrozenia podczas wykonywanych prac:

- poslizgnigcie si¢, upadek, przygniecenie pracownika podczas niewtasciwie
prowadzonych prac;

- potracenie przez samochod

6. Zakres planowanych robot

- roboty rozbiorkowe fragmentdéw istniejacej drogi,

- wykonanie robot budowlanych majacych na celu zatrzymanie zjawisk
osuwiskowych w rejonie drogi

- rozbiorka warstw bitumicznych

- rozebranie warstwy podbudowy z kruszywa tamanego

- rozbiorka warstwy odsaczajacej z pospoiki

- rozebranie bariery drogowej

- odtworzenie odcinka drogi



7. Organizacja ruchu na czas budowy:

W zwigzku z planowanym wykonaniem stabilizacji osuwiska w celu
zabezpieczenia drogi powiatowe]j nr 2235R Sanok — Dobra
w miejscowosci Debna przewiduje si¢ prowadzenie dwdch schematow
oznakowania drogowego:

W zaleznosci od zakresu wykonywanych prac, wykonawca dostosuje
odpowiedni schemat oznakowania: jesli prace bedg wymagaty catkowitego
zamkniecia drogi, wowczas droga powiatowa zostanie catkowicie zamknigta.
Natomiast, jezeli zakres prac pozwoli na ich realizacje¢ przy utrzymaniu ruchu
drogowego, wprowadzony zostanie schemat potowkowego zamknigcia drogi
z ruchem wahadlowym sterowanym sygnalizacja swietlng. Wykonawca dotozy
wszelkich staran, aby ruch na wyzej wymienionym odcinku drogi byt jak
najmniej ograniczony dla kierowcow korzystajacych z drogi. Podczas zmiany
schematow organizacji ruchu, znaki wystepujace w drugim schemacie, ktore nie
sa potrzebne do oznakowania nowego schematu, zostang zastonigte.
Kazdorazowo, w zaleznosci od rodzaju prowadzonych robét oraz mozliwosci
otwarcia ruchu samochodowego, wykonawca robot ponosi odpowiedzialnos¢ za
prawidlowe oznakowanie 1 zabezpieczenie miejsca prowadzonych prac zgodnie
z planem sytuacyjnym. Prawidlowe oznakowanie schematu, w zalezno$ci od
wykonywanych prac, jest kluczowe dla zapewnienia bezpieczenstwa zard6wno
pracownikow, jak 1 uczestnikéw ruchu drogowego. Za to odpowiedzialny jest
kierownik budowy, ktory musi dopilnowac, aby wszystkie znaki 1
zabezpieczenia byly ustawione zgodnie z wymaganiami 1 obowigzujacymi
przepisami.

SCHEMAT 1 (CALKOWITE ZAMKNIECIE DROGI)

Odcinek, na ktorym beda prowadzone roboty drogowe zostanie catkowicie
wytaczony z ruchu 1 oznakowany wedtug rysunku nr. 6, 6.1, 6.2. Dodatkowo do
oznakowania catkowitego zamkni¢cia drogi projektuje si¢ zotte tablice
objazdowe ustawione w nastepujacych lokalizacjach:

Na skrzyzowaniu w miejscowosci Sanok za skrzyzowaniem ulicy Traugutta z
ulicg Jana Pawtla Il wprowadza si¢ z61tg tablice informujacg o zamknieciu drogi
oraz objezdzie przez Tyrawe wotoska WG rysunku nr 1.

Na skrzyzowaniu w miejscowosci Trepcza za skrzyzowaniem w kierunku
Jurowiec wprowadza si¢ z6ltg tablice informujacg o zamknieciu drogi oraz
objezdzie przez Tyrawe woloska WG rysunku nr 2.

Na skrzyzowaniu w miejscowosci Debna wprowadza si¢ zottg tablice
informujaca o zamknieciu drogi oraz objezdzie przez Tyrawe¢ Wotoska wg
rysunku nr 3.



Na skrzyzowaniu w miejscowosci Mrzygldd wprowadza si¢ zottg tablice
informujaca o zamknieciu drogi oraz objezdzie przez Sanok wg rysunku nr 4.

Na skrzyzowaniu w miejscowosci Tyrawa Wotoska wprowadza si¢ z6ltg tablice
informujaca o zamknigciu drogi oraz objezdzie przez Sanok wg rysunku nr 5.

Odcinek, na ktorym beda prowadzone roboty zostanie catkowicie wylgczony z
ruchu 1 oznakowany wg planu sytuacyjnego.

SCHEMAT 2 (POLOWKOWE ZAJECIE JEZDNI)

- Ruch kotowy odbywac si¢ bedzie przy potdéwkowym zajeciu jezdni na odcinku
prowadzonych robot. Predkos¢ ruchu pojazdow zostata ograniczona do 30km/h
oraz zostal wprowadzony zakaz wyprzedzania poprzez ustawienie znaku B-25.
Poczatek robdt wygrodzono tablicg prowadzacg U-3d oraz zaporg U-20b na
koncu odcinka prowadzenia robot. Wzdluz jezdni stosowane beda tablice
kierujace U-21a. Wprowadzona zostaje sygnalizacja swietlna.

Schemat oznakowania powtarzalny dla robot na prawym 1 lewym pasie drogi.
W zaleznos$ci od zajymowanego pasa jezdni zastosowac wlasciwy znak A-
12b/A12¢ oraz U-3d 1 U-20b.

Okres prowadzenia robot od 08.2024 do 12.2024
8. Stan pasa drogowego po realizacji robot:

Po realizacji robot nalezy bezzwlocznie usung¢ oznakowanie dla czasowe;]
organizacji ruchu.

Zaraz po wykonaniu prac budowlanych nalezy wprowadzi¢ docelowa
organizacj¢ ruchu.

9. Oznakowanie i zabezpieczenie miejsca robot:

Oznakowanie prowadzonych robot nalezy wykona¢ zgodnie z zataczonym
schematem organizacji ruchu (plan sytuacyjny).

10. Zestawienie znakow zabezpieczajacych:
Schemat 1 (calkowite zamknigcie drogi):

A-14 roboty drogowe - 3szt.

B-25 zakaz wyprzedzania — 2szt

B-1 zakaz ruchu w obu kierunkach — 2szt

B-33 ograniczenie predkosci do 30km/h — 2szt

B- 33 ograniczenie predkosci do 60km/h — 2szt
U-20b zapora drogowa pojedyncza szeroka — 2szt
F-8 — tablice informujace o zamknigciu drogi — 2szt
Zotte tablice informujace o objezdzie —5szt



Schemat 2 (polowkowe zajecie jezdni):

® A-14 roboty drogowe - 3szt.

® A-12b zwezenie prawego pasa ruchu — 1szt.

® A-12c zwezenie lewego pasa ruchu — 1szt.

® A-29 sygnaly Swietlne — 2szt.

® B-25 zakaz wyprzedzania — 2szt

® B-33 ograniczenie predkosci do 30km/h — 2szt

® B- 33 ograniczenie predkosci do 60km/h — 2szt

® B-27 koniec zakazu wyprzedzania — 1szt

® B-42 koniec zakazoéw — 1szt

® U-21a— tablice kierujace (ograniczniki skrajni) — 300mb

® U-3d tablica prowadzaca ciggla - 1szt

® Sygnalizacja §wietlna — 2szt.

® U-20b zapora drogowa pojedyncza szeroka — 1szt.
11. Uwagi:

- z6Mte tablice objazdowe powinny zosta¢ wykonane nie mniejsze niz 90x150 cm
w celu zapewnienia dobrej widocznos$ci umieszczonych na nich informacji
dotyczacych objazdow,

- Kierownik budowy ponosi odpowiedzialno$¢ za skoordynowanie 1 wtasciwe
zabezpieczenie terenu, a takze za prawidlowe oznakowanie wszelkich prac
zwigzanych z realizowang inwestycja.

- do oznakowania nalezy uzy¢ wytacznie znakow odblaskowych o jeden rzad
wielkosci wigkszej niz stosowane na drodze. Znaki powinny by¢ wykonane

z folii typu 2;

-Urzadzenia bezpieczenstwa ruchu (UBR) uzyte do oznakowania 1
zabezpieczenia miejsca robdt powinny by¢ dobrze widoczne zarowno w dzien
jak 1 w nocy;

-Wykonawca powinien zwrdci€ szczegolng uwage na oznakowanie
pracownikéw wykonujacych czynnosci na drodze. Powinni by¢ oni ubrani w
kamizelki ostrzegawcze w kolorze pomaranczowym lub zoltym z elementami
odblaskowymi;

-Wszystkie pojazdy wykonujace roboty powinny by¢ wyposazone w
ostrzegawczy sygnat swietlny barwy zottej. Sygnat powinien by¢ ze wszystkich
stron pojazdu z odleglosci co najmniej 500m przy dobrej przejrzystosci
powietrza.

- Znaki projektowane urzadzi¢ na odrgbnych stupkach wsporczych — nie nalezy
ich wiesza¢ na znakach bgdacych elementem stalej organizacji ruchu;

- Wykonawca robot na czas prowadzenia prac rozbiérkowych odgrodzi

teren robot od 0séb postronnych 1 zabezpieczy pracownikoéw przed
niebezpieczenstwem upadku z wysokiej skarpy prawostronne;

- Znaki umie$ci¢ na wysoko$ci min. 2,20 m;

- Oznakowanie pionowe nalezy ustawi¢ w odleglosciach zgodnych z
wytycznymi podanymi w Rozporzadzeniu Ministra



Infrastruktury z dnia 03 lipca 2003 r. w sprawie szczegotowych warunkow
technicznych dla znakow 1 sygnatow drogowych
oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania
na drogach;
-Znaki na drogach z poboczem nalezy umieszcza¢ tak, aby odlegtos¢ znaku od
krawedzi korony drogi nie byta mniejsza niz 0.5m;
- Minimalna odlegto$¢ pomiedzy znakami drogowymi na drogach o
dopuszczalnej predkosci:

e powyze] 90 km/h - 50 m

e powyzej 60km/h - 20 m

¢ na pozostatych drogach — 10 m

- wykonawca winien zapoznac¢ si¢ doktadnie z przygotowanym projektem
organizacji ruchu na czas wykonania robdt oraz dostosowac do niego
harmonogram prac;

12. Przewidywany termin wprowadzenia tymczasowej organizacji ruchu
08.2023 r. — 12.2024 r.

Termin przywrocenia poprzedniej statej organizacji ruchu: 01.2025
13. Spis zalacznikow:
- mapa orientacyjna — skala 1:50 000
- plan sytuacyjny z zaznaczonym oznakowaniem robot, skala 1:500
Schemat 1:rysnr1,2,3,4,5,6,6.1,6.2
Schemat 2: rys nr 7, 7.1



